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 robotik AND wirtschaftsprüfung 

 (robotik OR rpa OR bots) AND wirtschaftsprüfung 

 (robotik OR rpa OR bots) AND wirtschaftsprüf* 

 (robotik OR rpa OR bots) AND wirtschaftsprüf* NOT compliance 

A1 AND B1  A1 A1  A1 AND B1

A1 AND B1  A1 AND (B1 OR B2) A1 AND (B1 OR B2)  A1 AND B1
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7 
 

 



→ → →

→ → →

→ → →

▪

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  



 wirtschaftsprüfung AND robotik wirtschaftsprüfung robotik 
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 nachhaltigkeit OR sustainability 

 



 ökobilanz NOT sozialbilanz

 



 "change management"

 

Change Management



 bilanz*
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